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Ovladaci pult Romeo-PK najde uplatnéni pfi ovladani celé
fady pramyslovych stroju a zafizeni. Jako pomocny ovlada¢
se podili na fizeni ovladacich obvodu napajeni (stykace,
PLC). Je vhodny pro vysoké pracovni zatizeni v rGznych
pramyslovych oblastech.

VLASTNOSTI

ROMEO-PK

PuULT S JOYSTICKY

MozZNOSTI

Bezpecnostni hfibové tlacitko STOP vyhovuje pozadavkim
EN 418 a je osazeno mechanickou spinaci jednotkou s NC
kontaktem se zaru¢enym otevienim.

PROMYSLOVA
ZDVIHACI ZARIZENI

STAVEBNI
ZDVIHACI ZARIZENI

BUSINESS PARTNER

Joysticky Romeo mohou mit az 6 stupriti v kazdém sméru a
volitelné mohou byt vybaveny potenciometry nebo kodéry.
K dispozici je i provedeni s integrovanymi proporcionalnimi
vystupy (napétovy, proudovy) nebo vystupem PWM.

V nabidce jsou 3 varianty joysticku Romeo: bez blokovani,
s tlacitkem ,mrtvého muze” (tj. s mechanickym blokovanim
volitelné doplnénym o NO/NC kontakt nuly) a s elektrickym
blokovanim.

Barvu krytu, symboly a popis prvkd pultu je mozné
pfizpusobit pozadavkim zékaznika.

MATERIALY

Pouzité materidly a souc€asti pultu jsou odolné proti
opotrebeni a ucinné chrani vnitfni ¢asti pfed prachem a
vodou.

DIVADELNI
TECNOLOGIE

o 7
PRUMYSLOVA
AUTOMATIZACE




SMERNICE - NORMY - HOMOLDGACE

- Ve shodé se smérnicemi evropského parlamentu a rady:
2006/42/EC — Strojni zafFizeni

2006/95/EC — Elektricka zafizeni uréena pro pouzivani v urcitych
mezich napéti

- Ve shodé s normami:

El:l 60204-1 — Bezpecnost strojnich zafizeni - Elektricka zafizeni strojl
- Cast 1: VSeobecné pozadavky

EN 60947-1 — Spinaci a Fidici pFistroje nizkého napéti - Cast 1:

ZAKLADNI TECHNICKE PARAMETRY

V8eobecna ustanoveni

EN 60947-5-1 — Spinaci a fidici ptistroje nn - Cast 5: Pistroje a
spinaci prvky fidicich obvod( - Oddil 1: Elektromechanické pfistroje
fidicich obvodu

EN 60529 — Stupné ochrany krytem (kryti — IP kod)

EN 418 - Bezpec&nost strojnich zafizeni - Nouzové zastaveni - Zasady
pro konstrukci

- Homologace: C€

- Skladovaci teplota: -40°C/+70°C

- Provozni teplota: -25°C/+70°C

- Kryti: IP 43, IP 65 — podle joysticku
- |zolaéni tfida: Trida Il

- Vstup kabelu: pryzovy chrani¢ @ 14+26 mm
- Pracovni poloha: libovolna

- Hmotnost: ~ 3,8 kg

- Homologace: C€ Hl

TECHNICKE PARAMETRY SPINACICH JEDNOTEK

- Kategorie pouziti: AC 15
- Jmenovity pracovni proud: 3 A
- Jmenovité pracovni napéti: 250 V
- Jmenovity tepelny proud: 10 A
- Jmenovité izola¢ni napéti: 500 V~
- Mechanicka zZivotnost: 0.5x108 operaci
- Parametry pfivodu ve shodé s EN 50013
- Pripojeni vodic¢l: Sroubovaci svorkovnice
- Prafez vodicu: 1x2,5mmz2, 2x1,5 mm?
(UL - (c)UL: kabely 60°C nebo 75°C s médénym (Cu) vodicem 16-18
AWG)
- Utahovaci moment: 0.6 Nm
- Homologace: (€ ®s
13

Jednoduché jednorychlostni spinaci jednotky PRSL1000PI a
PRSL1001PI maji 1 NO resp. 1 NC kontakt a 2 svorky.

Jednorychlostni dvojité spinaci jednotky PRSL1002PI maji:

- 1 NO kontakt s 1 vystupni svorkou pro kazdou z opaénych funkci
- spole¢nou vstupni svorku pro obé funkce

- vzajemné elektricky blokované.

Dvourychlostni dvojité spinaci jednotky PRSL1003PI maji:

- 1 NO kontakt s 1 vystupni svorkou svorkou pro prvni rychlost kazdé
z opacnych funkci

- 1 NO kontakt s 1 spoleénou vystupni svorkou pro druhou rychlost
obou funkci

- spole¢nou vstupni svorku pro obé rychlosti obou funkci

- vzajemné elektricky blokované.

NC kontakty jsou v provedeni se zaru¢enym otevienim.
Zapojeni spinaci jednotky na schématu nize.
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TECHNICKE PARAMETRY SPINACICH JEDNOTEK JOYSTICKU

- Kategorie pouziti: AC 15
- Jmenovity pracovni proud: 2 A
- Jmenovité pracovni napéti: 48 V~
- Dalsi kategorie pouziti:
125VAC /1A
250 VAC/0,5A
30VDC/1A

VNEJSi ROZMERY

- Jmenovity tepelny proud: 8 A

- Jmenovité izolaéni napéti: 60 V~

- Mechanicka zZivotnost: 0.5x108 operaci
- Pfipojeni vodi¢h: Sroubovaci svorky

- Prufez vodi¢a: 0.2 mm?-2.5 mm?

- Utahovaci moment: 0.5 Nm - 0.6 Nm

M @

- Homologace: (€ ~ime
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265 mm

Vs$echny udaje, ilustrace a produkty v tomto dokumentu mohou byt ménény bez predchoziho upozornéni. Maji pouze informativni charakter a nejsou zavazné.
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KOMPONENTY

e SPINACI JEDNOTKY

PoOz. DOBRAZEK POPIS ZAPOJENI KdAb

13 4 2

Dvojita jednorychlostni sp. j. INO+1NO _ PRSL1002PI
7
Dvojita dvourychlostni sp. j. INO+1NO/1NO . . PRSL1003PI
1I3
Spinaci jednotka 1 NO EW\ PRSL1000PI
18 @ 14
11
Spinaci jednotka 1 NC - PRSL1001PI
12
20 % Objimka zarovky - PRSL1004P!I
msssss OVLADACI PRVKY
POZz. OBRAZEK POPIS Kdéb
14 Drzak prachovky tlacitek PRSL8737PI
=
15+16 § Dvoijité tlacitko PRTDO000001
19 LS Drzék pro 3 sp. jednotky PRSL8739PI
21 Drzak dvojité sp. jednotky PRSL8735P!I
(=)
26+27+17 = Jednoduché tlagitko PRTS000001
&
32+33+17 % Zaslepka PRSL1023PI
o
I KONTROLKY
Poz. OBRAZEK PoOPIS Kdb
@ Kontrolka Cervena PRSL1012PI
28+33+17 g) Kontrolka Zluta PRSL1013P!I
& Kontrolka zelena PRSL1014PI
msssss HRIBOVA TLAGITKA
Poz. OBRAZEK POPIS Kdb
29+33+17 Bezpecnostni hiibové tlacitko STOP PRSL1009P!I
Vs$echny udaje, ilustrace a produkty v tomto dokumentu mohou byt ménény bez predchoziho upozornéni. Maji pouze informativni charakter a nejsou zavazné.
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I F'IaEF'I,NAI\:’:E

PoOz. OBRAZEK PoOPIS Kdb
é Dvoupolohovy prepinac¢ s klicem (ON-OFF) s aretaci PRSL1017PI
30+33+17
(-] Dvoupolohovy pfepinac s klicem (ON-OFF) s navratem PRSL1024PI
) Dvoupolohovy pfepinaé s navratem (ON-OFF) PRSL1015P!I
= Dvoupolohovy pfepinac s aretaci (ON-OFF PRSL1016PI
31433417 = polonovy pep ( )
e TFipolohovy pfepina€ s navratem PRSL1026PI
TFipolohovy pfepinac s aretaci PRSL1027PI
e PRISLUSENSTVI
Poz. OBRAZEK PoPIS Kdb
1 ramenni popruh PRSL0161PE
3 pryZovy chrani¢ kabelu PRSL0145PE
4 zavésny hak PRGAO0001PE

ROZMERY (MM)
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ROMEO-PK - POPTAVKOVY FORMULAR

levy joystick
PF580L066__ _

pravy joystick
PF580L066__

ovladaci prvky

AN
e A

spinaci jednotky

Symboly a ovladaci prvky
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@ PRSL1009PI
(12) PRSL1012PI
(13)PRSL1013P!
PRSL1014PI
@ PRSL1015PI
(16) PRSL1016P!
(17)PRSL1017PI
(18) PRSL1023P|
(19) PRSL1024P|
PRSL1026PI

(21) PRSL1027P|

Pokyny

hfibové tlacitko

kontrolka — Cervena

kontrolka — Zluta

kontrolka — zelena

2—polohovy pfepinac s navratem
2—polohovy pFepinaC s aretaci
2—polohovy prepinac s klicem
zaslepka

2—polohovy pfepinac s kli¢em s navratem
3—polohovy piepinac s navratem

3—polohovy pFepinal s aretaci

Jednoduché spinaci jednotky
PRSL1000PI 1NO
PRSL1001PI 1NC

PRSL1004

Plobjimka zarovky

Dvojité spinaci jednotky
PRSL1002PI
PRSL1003PI

1-rychlostni

2-rychlostni

Umisténi vstupu kabelu

D vpravo
D vlevo

[=][e][=][m][=][e][=][>]

- doplite koédy levého a pravého pakového ovladace nebo pro jejich konfiguraci pouzijte poptavkovy formular joysticku Romeo
- do kruhovych poli¢ek v obrazku ovladace doplrite &isla vybranych symbol( nebo ovladacich prvka, do pfislusnych étvercovych

poliCek pod obrazkem dopliite €isla vybranych spinacich jednotek
- vyberte umisténi vstupniho kabelu ovladace, dalSi volby upfesnéte v poznamce

Vs$echny udaje, ilustrace a produkty v tomto dokumentu mohou byt ménény bez predchoziho upozornéni. Maji pouze informativni charakter a nejsou zavazné.
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POKYNY K INSTALAGCI A POUZITI

Ovléadaci pult Romeo-PK je elektromechanické zafizeni uréené pro nizkonapétové fidici obvody (EN 60947-1, EN 60947-5-1) elektrické vybavy
strojii (EN 60204-1) v souladu se Smérnicemi evropského parlamentu a rady 2006/95/CE (nizké napéti), 2006/42/EC (strojni zafizeni).

Pult je ur€en pro pouziti v riznych priimyslovych oblastech a klimatickych prostfedich (pracovni teploty od —25°C do +70°C, tropické podnebi).

Nehodi se do prostor s potencialné tfaskavou atmosférou nebo prostfedi s vysokou koncentraci agresivnich latek napf. chloridu sodného. Pfimy
kontakt s oleji, kyselinami a rozpoustédly mlze zpUsobit jeho poskozeni.

Spinaci jednotky (01) jsou navrzeny jako pomocné a vhodné pouze k ovladani fidicich obvodt (tfida pouziti AC-15 v souladu s EN 60947-5-1).

Naspinaci jednotku je mozné pripojit pouze jednu fazi. Zadné soudasti pultu nikdy nemaZte. Pokyny pro zapojeni, pouZiti a Udrzbu joysticku
Romeo jsou uvedeny v jeho samostatné technické dokumentaci.

Instalaci a zapojeni mohou provadét pouze opravnéné a vySkolené osoby v souladu se vSemi bezpecnostnimi predpisy.
Pfed montazi nebo udrzbou ovladace vzdy vypnéte hlavni vypinac stroje!

Pokyny k montazi a zapojeni

- Povolte Srouby (03) spodniho krytu a kryt (04) odstrarite.

- Zkracenim pryzového chranice vstupniho kabelu (6) pfizplsobte prdmér jeho vstupu pouzitému kabelu tak, aby spolehlivé chranil pfed priinikem
vody a prachu. Vstupni kabel protahnéte v dostate¢né délce chrani¢em a konec chranice pfitahnéte k prlichozimu kabelu paskou (neni soucasti
dodavky).

- Zkratte kabel na délku pfiméfenou pro zapojeni ovladacich prvk(, z koncd vodict odstrarite izolaci a prvky zapojte. Spinaci jednotky (01) umozriuji
pfipojit vodi¢e 1x2,5mm?2, 2x1,5 mm?2. Utahovaci moment Sroubt svorek je 0,6 Nm. Oznaceni svorek je vytiSténo na spinacich jednotkach.

- Kabel zajistéte pfitazenim kabelové svorky (7, 8).

- Namontujte zpét spodni kryt (04) ovladace, zvySenou pozornost vénujte spravné poloze tésnéni (05) a dotahnéte Srouby (04).

Cinnosti bézné udrzby

- Kontrolujte spravné dotaZeni upeviiovacich Sroubtd (03) krytd (04, 09).

- Kontrolujte spravné dotaZeni Sroubd vSech svorek a svorkovnic.

- Kontrolujte stav kabelu a jednotlivych vodicl, zejména jejich uchyceni ve svorkach spinacich jednotek a joysticku.

- Kontrolujte stav manzet pakovych ovladacu (2), tlacitek (10), t&ésnéni ovladace (05) a stav chranice (06) vstupniho kabelu.
- Kontrolujte stav obou krytd (04, 09).

- Udrzbu joystickti Romeo(2) provadéijte podle pokyntl uvedenych v jejich technické dokumentaci.

Jakékoli zmény soucéastek pultu mohou mit za nasledek jeho chybnou funkci a zplsobit zranéni nebo smrt osob nebo poskozeni zafizeni. Jakékoli
zmény soucastek znamenaji ztratu jakékoli zaruky na vyrobek. V pfipadé jejich vymény pouZijte pouze originalni nahradni dily pfedepsané
vyrobcem pro pouZiti na konkrétni pozici!

TER nenese zadnou odpovédnost za Skody zpusobené nevhodnym pouzitim nebo montazi zafizeni!
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